Altalanos UAS ismeretek

A Vonatkozo Jo g balyox a dronra, rfrmm« rendszerere es tovab leZES
egysegesen. a pilota nels U// [égijdrmU-rendszer (unmanned aircraft system, UAS).



A legkor

« AFold felszinet korilvevo gazburok
« AFold legkore tobb 10 km vastagsagu

* 14 km-es magassagig huzodo
troposzféerat hasznaljak repulésre
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Legkori nyomas

 Legkori nyomasnak nevezzik
azt az adott felUletre hato ero6t,
amelyet a felUlet folott
elhelyezkedd levego sulya
gyakorol a felszinre.

e Normal érteke: 1013,25 hPa

« Barometerrel merjuk
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A folytonossag torvenye

« A folyadek aramlasi sebessége és a csdvezetek
keresztmetszetének szorzata allando! Ezt a torvéenyt
folytonossagi (latinul kontinuitasi) torvénynek
nevezzuk.

« A folyadek a csovezetekben aramlik. Mozgasara
jellemzd adat a sebessege, amely a csOvezetek .
méretétdl figgoen hol kisebb, hol nagyobb. Ha a hQ
csovezetek atmerodje csokken, akkor a folyadek s
nagyobb sebesseggel mozog, mig ha a csdatmero
novekszik, akkor a folyadek mozgasa lelassul.




Bernoulli elv

 Daniel Bernoulli: Svajci orvos es fizikus

« Bernoulli elv: Barmely folyadek
sebessegenek novekedéset mindig a
nyomas csokkenése kiseéri.

Daniel Bernoulli




Felhajto erd

« A nagyobb sebesség eredmeényeként poinaiitert
az ives felUleten a léegnyomas T

alacsonyabb, mig az also felUleten nagy sebesség - alacsony nyomas

magasabb. [gy felUl a szivéhatas, alul
nyomas jon letre. Ezt nevezik = \
aerodinamikai felhajtoerdnek.

>

alacsony sebesség - magas nyomas




A felhajto ero keletkezése

« Egy repulogep szarnyan a levegbaramlas
hatasara alakul ki az ugynevezett
felhajtoero

(saz':'\::::;:;b nyomas)
« A felhajtoero merteke figg: /[f

e A szarnyfelilet nagysagatol [

A szarny formajatol és allasatol tol hatas
(magasabb nyomas)

« LevegO sUrUsegetol




A vazszerkezet egysegei

» Arepulogépeket alapvetd felepitésik szerint
merev és forgoszarnyu legi jarmUvek csoportjara
oszthatjuk

« A merev szarnyu repulogepek vazszerkezetet
sarkanyszerkezetnek hivjak, 6t fo egysegbdl all

Futom(
Hajtomy
Szarny
Stabilizatorok

Torzs




A repulogep terbeli mozgasa

« Harom tengely koril tudnak mozgast, elfordulas vegezni

Kereszttengely

'

Fuggoleges tengely




Az UA repulesi elve

« UA: pilota nelkuli legi jarmd

e Ajarmd iranyitasa: torténhet foldrol illetve
beallitott Utvonalon

 Lehetnek merev vagy forgoszarnyuak

« Legjelentosebb csoportok: quadro illetve
multicopter elrendezeést eszk6zok




A pilota nelkdli legi jarmuvek repulesi elve

- » A forgoszarnyu UA-k repUlési elve
eltér a helikopterek mikodeési
elvetol

« A multikopter kormanyzasa harom
tengely korul tortenik:

1. Figgoleges tengely
2. Kereszttengely

Hossztengely




UAS-rendszer fo elemei

« A pilota nelkili legijarmOvek klasszikus rendszere 3 f6 elembdl all:

7 mr Q

Piléta nelkali legi jarmi (Unmanned Aircraft: Tavpilota-allomas (Remote Pilot Station: Antennarendszer (Global Data Transmitter:
UA) RPS) GDT)




Az UA avagy a pilota nelkdli legi jarmU fobb
reszei

« Az UA-kat ket csoportra bonthatjuk: A merev szarnyuakra(mint egy repulo) és a
forgoszarnyuakra. a mi esetinkben a forgoszarnyuakal foglalkozunk és az alapjan
a kovetkezo reszekrdl lesz szo: {

. ireless, including 4G and GP.

o, Connectivity
« Meghajtas J

o Akkumulator(akumlator)

« Robotpilota(autopilot)

Accelerometer
and Altimeter

« Hasznos teher (payload)




Meghajtas es az akkumulator

» Meghajtas: jellemz6en elektromotor és « Akkumulatora fedélzeti akkumulator
legcsavar kombinaciojaval ellatot lehet litium-polimer vagy litiumion
hajtomU atlagosan szénszallal akkumulator.

megerdsitett mUanyagbal. , ,
J yas « E akkumulatorok atlagosanas-30

repulési idot tesznek lehetove a
felhasznalonak.




Robotpilota es a Hasznos teher

 Robotpilota: feladata hogy biztositsa « Hasznos teher: ez altalaban egy
az onallo mikodest, repulést a fo kamerat jelent amely lehet nappali,
paraméterek megtarasaval emellett éjjeli es H6 kamera.
képes egy eldre programozot Utvonal

lerepilésére e e kamerak szinte minden esetben

mozgathatok. E kamerak egy
ugynevezett gimbal-figgesztesre
vannak szerelve amely biztositja hogy
a kamera stabilan, jelentds elddles
nelkil Gzemeljen.




Az UA vezerlese

o A foldiiranyito allomas avagy a tavpilota-allomas a dron kezel6jenek a legfobb eszkoze.
A kezelO egy taviranyitoval vezeérli az eszkozt amely egy antennan keresztil kommunikal.

o A tavpilota-allomast az els6 hasznalat alkalmabaol szinkronizalni kell az UA-val.

Throttle




Az UA automata vezerlesi modjai:

« Automata repilési mod (auto pilot: AP)

» Pont feletti korozes mod (loitering: LT)

o "Hazatéres" mod (return to home: RTH)

« Utvonal lerepilés mdd (waypoint: WP)

« Magasag tartas, Magasag es pozicio tartas mod (ALT ; GPS)

Esetenkent ha a tavvezerlo rendelkezik egy sajat kijelzovel akkor lehetoseg nyilik arra
hogy a kezeld az UA altal sugarzot kamerakepet elében lassa.
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